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RG - Reductores 

Descripci·n, Designaci·n reductor 

Los reductores planetarios Serie RG, son construidos con carcasa monol²tica de acero aleado con corona dentada interna 
para un o dos trenes de reducci·n.   

La construcci·n seg¼n las normas de dise¶o ISO es efectuada con la ayuda de programas de an§lisis estructural para ve-
rificar la deformaci·n y la fatiga.   

La estructura monol²tica no sufre deformaciones significativas bajo el efecto del par de funcionamiento y de las cargas 
externas. 

Los reductores planetarios Serie RG son construidos con engranajes en acero cementado y templado; los ejes porta-
sat®lites son realizados de acero aleado.    

Bridas de adaptaci·n de aluminio y casquillos de entrada permiten el acopla-miento con abrazadera el§stica a cualquier 
tipo de motor.   

La mecanizaci·n en ¼nica colocaci·n con l²neas de producci·n CNC de la ¼ltima generaci·n y los m§s modernos 
procesos de c§lculo y control originan una superior fiabilidad de funcionamiento, los m§ximos pares disponibles, elevadas 
cargas radiales y axiales y larga vida operativa  

Designaci·n del reductor 

F RG 071 3 Motor el®ctrico 

       Designaci·n del motor 

     Relaci·n de reducci·n 

    Tama¶o del reductor 

 Tipo del reductor 

F  = con brida entrada 
S  = sin brida entrada 
M  = Motoreductor 
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Reductores - RG 

 

 Descripci·n 

 

Especificaciones generales 

Gama  
4 tama¶os 

22 relaciones 

1 y 2 trenes de reducci·n  

C§rter Acero bonificado; rueda con dentadura interna brochada 

Bridas Aluminium 

Partes dentadas Acero cementado y templado 

Ejes & Chavetas 
Acero templado 

Ejes h7 - Agujeros F8 

Chavetas seg¼n DIN6885 B1 

Rodamientos Bolas o rodillos seg¼n tama¶o y especificaciones t®cnicas 

Lubrificante Grasa sint®tica de larga vida 

Pintado al horno Pintura en polvo epoxy color est§ndar RAL 9005 
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RG - Reductores 

S²mbolos 

S²mbolo Descripci·n 

 Ct [Nm / arcrmin] Rigidez torsional 

 Fr2 [N] 
Carga radial de cat§logo 
(salida) 

 Fa2 [N] 
Carga axial de cat§logo 
(salida) 

 FS Factor de choque 

 i 
Relaci·n de reducci·n 
(valores finitos) 

 J1 [kgcm2] Momento de inercia del reductor en el eje de entrada del reductor 

 T2acc [Nm] Par m§ximo de aceleraci·n del reductor (m§x.. 1000 ciclos / hora) 

 T2ISO [Nm] Par nominal del reductor seg¼n la Normativa ISO 6336 (servicio continuo) 

 T2max [Nm] Par de emergencia (m§x.. 1000 veces durante la vida del reductor) 

 n1 [min
-1
] Velocidad de entrada 

 n1max [min-1] Velocidad de entrada m§xima 

 P [kg] 
Peso 
(con relaci·n de reducci·n media) 

 ɖ Rendimiento 

 j Juego angular 
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Reductores - RG 

 

 Catalogo electr·nico - VARsize  

Modularidad y flexibilidad  
han guiado el dise¶o de los productos VARVEL desde el a¶o 2000: as², la disponibilidad de reductores en kit ha permitido 
el montaje en cuesti·n de minutos utilizando un equipo normal. 

Esto permite la m§xima flexibilidad a los distribuidores y revendedores VARVEL que, gracias a un rango limitado de kits,   
pueden configurar al instante el producto solicitado por sus clientes. 

El programa de selecci·n VARsize È - disponible en la p§gina web 
 www.varvel.com  

permite un f§cil dimensionado de los productos VARVEL. 

 Modelos 3D y dise¶os 2D 
A trav®s de la configuraci·n ayudada por VARsize, se generan modelos 3D y dibujos 2D en los formatos CAD m§s 
populares. 

Configuraci·n ayudada por VARsize 
Identifica, entre todas las series, los reductores que son adecuados para satisfacer los par§metros de funcionamiento 
exigidos (potencia, par, rpm, factor de aplicaci·n, etc.).  
Definido el tama¶o del reductor, un documento es generado por los datos de la solicitud, as² como el dibujo dimensional 
PDF, el modelo 3D y el dibujo 2D.  
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RG - Reductores 

Sistema modular  
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Reductores - RG 

 

 Sistema modular  
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RG - Reductores 

Ciclo  de carga 

La selecci·n de los reductores planetarios debe basarse en el tipo de servicio real del reductor. 

El ciclo de carga del funcionamiento relacionado con una aplicaci·n se muestra esquem§ticamente de la siguiente 
manera: 

n 2max [rpm] Velocidad m§xima  

n 2mid [rpm] Velocidad media  

t 1 [ s ] Tiempo de aceleraci·n  

t 2 [ s ] Tiempo de velocidad normal  

t 3 [ s ] Tiempo de deceleraci·n  

t 4 [ s ] Tiempo de pausa  

T 2max [ Nm ] Par m§ximo  

T 2mid [ Nm ] Par de trabajo  

T 2dec [ Nm ] Par de deceleraci·n  
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Reductores - RG 

 

 Tipo de trabajo   

La selecci·n del reductor se realiza de acuerdo con el Servicio continuo o intermitente y en relaci·n con la evaluaci·n en 
porcentaje (Sp) o en duraci·n (St) del tiempo del ciclo de trabajo. 
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n 2nom [ min
-1] Velocidad nominal de salida del reductor 

n 2 eqv [ min-1] Velocidad media de salida del reductor 

S1 - Servicio continuo si Sp  > 60 % o St  > 20 minutos 

T2acc [ Nm ] Par m§ximo de aceleraci·n del reductor 
 

T1acc [ Nm ] Par m§ximo de aceleraci·n del motor 

i  Relaci·n de reducci·n 

fs  Factor de choque (ver tabla p§gina 10) 

ɖ  Rendimiento del reductor 

Zh [ 1/h ] N¼mero de ciclos por hora 
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RG - Reductores 

Tipo de trabajo - Factor de choque  

El factor de choque (fs) - para el servicio intermitente - es un factor de servicio que tiene en cuenta de r§pidas inversiones 
asociadas con tiempos breves de aceleraci·n. 

Las sobrecargas generadas deben ser tenidas en cuenta en el c§lculo. 
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Reductores - RG 

 

 Versiones 

 
 
 
 
MRG 

- Motoreductores con un y dos trenes de engranajes  
 Pares: 6 Nm hasta 230 Nm 
 Relaciones de reducci·n: 3:1 hasta 100:1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

FRG 

- Reductores con un y dos trenes de engranajes, bridas motor,   
 entrada hueca, acoplamiento de apriete 
 Bridas motor: cuadrada, IEC y NEMA  
 Pares: 6 Nm hasta 230 Nm 
 Relaciones de reducci·n: 3:1 hasta 100:1 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
SRG 

- Reductores con un y dos trenes de engranajes sin bridas motor, 
 pero con entrada hueca y acoplamiento de apriete 
 Pares: 6 Nm hasta 230 Nm 
 Relaciones de reducci·n: 3:1 hasta 100:1 
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RG - Reductores 

Selecci·n reductor  

RG05   

RG i T2acc 
[Nm] 

T2ISO 
[Nm] 

T2max 
[Nm] 

n1 
[min-1] 

n1max 
[min-1] 

j 
[arcmin] 

Ct 
[Nm/arcmin] 

Fr2 
[N] 

Fa2 
[N] 

J1 
[kgcm2] 

h 
% 

P 
[kg] 

051 

¡ 

3 12 6 24 3500 5000 < 8 0,9 650 700 0,12 97 0,8 

4 18 8 35 3500 5000 < 8 0,9 650 700 0,12 97 0,8 

  5 20 9 40 4000 6000 < 8 0,9 650 700 0,12 97 0,8 

  7 23 10 46 4000 6000 < 8 0,9 650 700 0,10 97 0,8 

  9 18 8 35 4000 6000 < 8 0,9 650 700 0,10 97 0,8 

  10 25 11 52 4000 6000 < 8 0,9 650 700 0,10 97 0,8 

052 

¢ 

12 12 6 24 3500 5000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

15 12 6 24 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  16 18 8 35 3500 5000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  20 18 8 35 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  25 20 9 40 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  28 18 8 35 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  30 12 6 24 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  35 20 9 40 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  40 18 8 35 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  45 18 8 35 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  50 20 9 40 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  63 18 8 35 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  70 23 10 46 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  81 18 8 35 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  90 18 8 35 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

  100 25 11 52 4000 6000 < 12 0,8 650 700 0,10 95 1,0 

¡ - Un tren 

¢ - Dos trenes 
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RG05 

 Dimensiones 

Brida motor    
C·digo brida 

A (#) B C F G H N P 

 652.206.070 60 75 70 11 24 M4 21 4 

 APP050003 40 63 56 11 33 M5  9 4,5 

 APP050004 22 43.84 56 11 31 Ï5  7 4,5 

 APP050006 38.1 66.66 56 11 33 M4  9 4,5 

 APP050009 36 70.71 60 11 33 M4  9 4,5 

 APP050013 50 70 60 11 33 M5  9 4,5 

 APP050022 50 70 60 11 45 M4  21 4,5 

 APP050027 50 70 60 11 45 M5  21 4,5 

 APP050035 60 75 65 11 36 M5  12 4,5 

 A180001A 38.1 66.66 56 11 38,5 M4  14,5 4,5 

 A180002A 40 63 56 11 37 M5  13 4,5 

 A180003A 36 70.71 60 11 37 M4  13 4,5 

 A180005A 50 70 60 11 37 M5  13 4,5 

 A180043A 30 45 50 11 33 M3  9 3 

 APP2101 38.1 66.66 57 11 37 M4  13 2,5 

 A180083A 40 63 56 11 41 M5  17 4,5 

(68) & (92.5) - Dimensiones RG052 
(#) - Centraje brida motor 
Dimensiones y pesos sin compromiso  



- 14 - 

 

 

RG - Reductores 

Selecci·n reductor  

RG07 

RG i T2acc 
[Nm] 

T2ISO 
[Nm] 

T2max 
[Nm] 

n1 
[min-1] 

n1max 
[min-1] 

j 
[arcmin] 

Ct 
[Nm/arcmin] 

Fr2 
[N] 

Fa2 
[N] 

J1 
[kgcm2] 

h 
% 

P 
[kg] 

071 

¡ 

3 37 17 70 3500 5000 < 8 3,4 1450 1550 0,35 97 1,8 

4 53 25 100 3500 5000 < 8 3,4 1450 1550 0,35 97 1,8 

  5 60 26 115 3700 6000 < 8 3,4 1450 1550 0,35 97 1,8 

  7 69 32 135 3700 6000 < 8 3,4 1450 1550 0,30 97 1,8 

  9 55 25 110 3700 6000 < 8 3,4 1450 1550 0,30 97 1,8 

  10 76 35 150 3700 6000 < 8 3,4 1450 1550 0,30 97 1,8 

072 

¢ 

12 37 17 70 3500 5000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

15 37 17 70 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  16 53 25 100 3500 5000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  20 53 25 100 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  25 60 26 115 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  28 53 25 100 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  30 35 17 70 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  35 60 26 115 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  40 53 25 100 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  45 55 25 110 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  50 60 26 115 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  63 55 25 110 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  70 69 32 135 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  81 55 25 110 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  90 55 25 110 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

  100 76 35 150 3700 6000 < 12 2,9 1450 1550 0,30 95 2,2 

¡ - Un tren 

¢ - Dos trenes 
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  Dimensiones 

RG07 

Brida motor    
C·digo brida 

A (#) B C F G H N P 

653.206.085 80 100 85 19 30 M6 25 4.5 

 APP070002 80 100 85 19 44 M6  13,5 4.5 

 APP070003 70 90 80 19 44 M6  13,5 4.5 

 APP070006 60 75 72 19 44 M5  13,5 3 

 APP070007 95 115 98 19 44 M8  13,5 4 

 APP070008 80 100 85 19 44 M8  13,5 4.5 

 APP070011 73 98.29 85 19 44 M5  13,5 4.5 

 A180007A 95 115 98 19 55,5 M8  25 4 

 A180008A 50 95 80 19 44 M6  13,5 4 

 A180051A 80 100 90 19 44 M6  13,5 5.5 

 A180054A 73.025 98.43 87 19 45,5 M5  15 4.5 

 A180055A 50 70 60 19 44 M5  13,5 3.5 

 APP2258 40 63 65 19 45,5 M5  15 10.5 

 A180066A 70 90 80 19 50 M6  19,5 4.5 

 A180076A 40 73.5 65 19 44 M4  13,5 4.5 

         

(92) & (128) - Dimensiones RG072 
(#) - Centraje brida motor 
Dimensiones y pesos sin compromiso  


