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RG-Reductor es

Descri,pchesi gnaci - n

reductor

Los reductores

Seri

ri os

pl anet a e RG, son construidos con
para un o dos trenes de reducci n.
La construcci n seg¥%n | as normas de disefo | SO es efectu
rificar | a deformaci n vy |l a fatiga.
La estructura monol2tica no sufre deformaciones signifi
externas.
Los reductores planetarios Serie RG son construidos con
sat®l ites son realizados de acero aleado.
Bridas de adaptaci n de aluminio y casquillos de entrad
tipo de motor.
La mecani zaci n en Ywnica colocaci n con | 2neas de prod
procesos de c8lculo y control originan una superior fiahbi
cargas radiales y axiales y larga vida operativa
Designaci-n del reductor

F R G 071 3 Mot or el ®ctri co
Designaci-n del motor
Rel aci -n de reducci - n
TamafTo del reductor
Ti po del reductor

F=con brida entrada
S=sin brida entrada
M=Mot oreductor

ca

ada

cat

en

I«

(

\Y

g



FLIVARVEL

I KNOW-HOW TO DO IT

Reduct oRG s

Descri

Especificaciones generales
4 tama¢fos
Ga ma 22 relaciones
1 vy trenes de reducci -n
C8rter |[Acero bonificado; rueda con dentadura interna||broch
Bridas |[Al umi ni um
Partes dgAtedascementado y templado
Acero templ ado
Ejes & ChByes-Aglujeros F8
Chavetas seg¥%n DI N6885 B1
Rodami en|fBwmd as o rodillos seg¥%n tamafo y especificaciopnles G
Lubrifiga@amae®a sint®tica de |l arga vida
Pintado dPi hobumna en polvo epoxy color est8&8ndar RAL 9005
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RG-Reductor es

S2mbol o|Descripci-n
Ci [ Nm / a|Ré¢mgmda} torsional
F 5 [N]?:;Ig?d;)adial de cat 8l ogo
F.o [N]fgglg?d:;(ial de cat 8§l ogo
Fs Factor de choque
i Rel aci - n d_e _reducci-n

(valores finitos)

Ji [ng]:mMomento de inercia del reductor en el eje de entra
Toace [ Nm|Par m8&xi mo de acel em8xi.nlde0 ceduosof hora)
T21 so [ Nm|Par nominal del reductor seg¥%n | a Normativa | SO 63
T2 ma x [ Nm|Ppar de emergencia (m§x.. 1000 veces durante |l a vid
Ny [ mfn|vel ocidad de entrada
N1 ma x [m‘|1]nVeIocidad de entrada m8§8xi ma
P [kgf(e:cs)ﬁ relaci-n de reducci-n media)
d Rendi mi ent o
j Juego angul ar
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Reduct oRG s

Catal ogo el-€ARSI

FY] VARsize

by VARVEL

Modul aridad y flexibilidad
han guiado el disefo de | os productos VARVEL desde el afo 20
el montaje en cuesti-n de minutos wutilizando un equipo nor mal
Esto permite | a m8xima flexibilidad a | os distribuidores vy r
pueden configurar al instante el producto solicitado porf sus
El programa de s*eHeespbnhnbVARshzea p§gina web

wWww. varvel .com
permite un f8cil dimensionado de | os productos VARVEL.
Model os 3D y disefos 2D
A trav®s de | a configuraci-n ayudada por VARsi ze, se genera
popul ares.
Configuraci-n ayudada por VARsi ze
ldentifica, entre todas | as series, |l os reductores que [son
exigidos (potenci a, par, rpm, factor de aplicaci-n, etc.|).
Definido el tamafo del reductor, un documento es generado po
PDF, el model o 3D y el dibujo 2D
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RG-Reductor es

Ciclo de carga
La selecci-n de |l os reductores planetarios debe basarse |en
El ciclo de <carga del funcionamiento relacionado con una
maner a:
Nomax [ pMpl oci dad m8§xi ma RPM
M2 max
Mz mid /! ™,
. . 0
Nomia [ r ppMpl oci dad medi a Lot b g, o
- TR
M
i [ sTijempo de-aceleraci T
2 max
T;mid
0
) ) T mid _I fio
i [ sTijempo de velocidad nor mal
g [ sTijempo de -deceleraci
ta [ sTijempo de pausa
Tomax [ Niayr m8xi mo
Tomiad[ NMar de trabajo
Todec | NmRalr de demel eraci

el




FLIVARVEL

I KNOW-HOW TO DO IT

Reduct oRG s

La selecci-n del reductor se realiza de acuerdo con el Ser vi
porcengajoe enSdogrdeil -nie&po del ciclo de trabajo.
gp:M*loo [%]
Lot
5 =itlatlstly [min]
60
S1-Servicio xigrs 6MUE 020S mi nut os
T, no [ NpP&dr nominal del reductor (serlvicio continuo)
=T1nom*i*q
Tt no [ NpPdr nominal del motor znom 0,65
T2nom 250
. J >n
T, 1s | NmPar nominal del reductor de ajcuerddé&gmcd® | SO 63366
Nononl r‘ﬁ]i\nelocidad nomi nal de salida dlel reductor
Ny eql r‘ﬁ]i\nelocidad medi a de salida del reductor
S5Servicio i stiesSmMaedwtyy20S mi nut os
Toacc[ Nf®alr m8xi mo de aceleraci-n del |reductor
. . T 2T *i*f*q
Tiacc[ NMmalr m8&8xi mo de aceleraci-n del | mot ofec T s
. . i , 3600
i Rel aci-n de reducci - -n NG A
fs Factor dévehopySagbilnea 10 = o Toama MM * 4 + T ¥ Ny *
Zeor t1~"anmid to. +tn *n2n
d Rendi mi ento del reductor
I 1 PVl P IO o RN o
Ze t, o+t
Zy [ 1/NAha2mlero de ciclos por hora
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RG-Reductores

Ti po de -Fmabajode choque

El factor (f-paclaogle servi-eisouinntfarcmiotre nitee servi ci o que
asociadas con tiempos breves de aceleraci-n.

Las sobrecargas generadas deben ser tenidas en cuenta
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Reduct oRG s

Ver si

MR G
-Mot oreductores con un y dos treng
Pares: 6 Nm hasta 230 Nm
Rel aciones de reducci-n: 3:1 hasHf{
FRG
-Reductores con un y dos trenes d¢
entrada hueca, acoplamiento de a
Bridas motor: cuadrada, | EC y NE
Pares: 6 Nm hasta 230 Nm
Rel aci ones de reducci-n: 3:1 hasHf{
SRG
-Reductores con un y dos trenes dgd
pero con entrada hueca y acopl ami
Pares: 6 Nm hasta 230 Nm
Rel aciones de reducci - n: 3:1 hast
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Selecci-n reductor
RG i Tzace T2iso Temax ng N1 ma x j G Fi s Fa2 N 2 h P
[Nm] [Nm] [Nm] [min [min[arcmiM] arfcniN] [N] [kg%m % [ kgl
051 3 12 6 24 35005000 < 8 0,9| 650 700 O0,12 97 0,8
[ 4 18 8 35 3500 5000 < 8 0,9| 650 700 ©0,12 97 0,8
5 20 9 40 40006000 < 8 O0,9| 650 700 O0,12 97 0,8
7 23 10 46 40006000 < 8 O0,9| 650 700 O0,10 97 0,8
9 18 8 35 40006000 < 8 0,9| 650 700 O0,10 97 0,8
10 25 11 52 40006000 < 8 0,9| 650 700 ©O0,10 97 0,8
052 12 12 6 24 35005000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
¢ 15 12 6 24 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
16 18 8 35 3500 5000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
20 18 8 35 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
25 20 9 40 40006000 < 12 0,8 | 650 700 ©0,10 95 1,0
28 18 8 35 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
30 12 6 24 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
35 20 9 40 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
40 18 8 35 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
45 18 8 35 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
50 20 9 40 40006000 < 12 0,8 | 650 700 ©0,10 95 1,0
63 18 8 35 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
70 23 10 46 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
81 18 8 35 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
90 18 8 35 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
100 25 11 52 40006000 < 12 0,8| 650 700 ©0,10 95 1,0
i -Un tren
¢ -Dos trenes

-1 2



FLIVARVEL

I KNOW-HOW TO DO IT

RGO 5 Reduct oRG s
75.5 (92.5)
24.5 51 (68)
4
N~ \
q \\,&% )
NS
g44
H N 15
T
T 4 h9
’/Q \\&\ ] N~ 1
?’)\ i Jd = @ 2
Wl ( 3 U |
o) §o)
Ny
B P
oC G 18
Brida motor
C-digo bjrida
A (# B C G H N P
652.206. 60 75 70 1 24 M4 21 4
APPO05000 40 63 56 1 33 M5 9 4,
APP0500O0 ¢ 22 43.84 56 1 31 I 5 7 4,
APPO05000 38.1 66. 66 56 1 33 M4 9 4,
APP05000 36 70. 71 60 1 33 M4 9 4,
APP05001 50 70 60 1 33 M5 9 4,
APP05002 50 70 60 1 45 M4 21 4,
APP05002 50 70 60 1 45 M5 21 4,
APP05003 60 75 65 1 36 M5 12 4,
A180001A 38.1 66. 66 56 1 38,5 M4 14, 4,
A180002A 40 63 56 1 37 M5 13 4,
A180003A 36 70. 71 60 1 37 M4 13 4,
A180005A 50 70 60 1 37 M5 13 4,
A180043A 30 45 50 1 33 M3 9 3
APP2101 38.1 66. 66 57 1 37 M4 13 2,
A180083A 40 63 56 1 41 M5 17 4,
(68) &-QionPe.n5s)RGA 62
(#Centraje brida motor
Di mensi ones y pesos sin compromiso

-13
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RG-Reductores RGO 7
Selecci-n reductor
RG i Tzace T2iso Temax ng N1 ma x j G Fi s Fa2 N 2 h P
[Nm] [Nm] [Nm] [min [min[arcmiM] arfcniN] [N] [kg%m % [ kgl
071l 3 37 17 70 35005000 < 8 3,4| 14501550 0,35 97 1,8
[ 4 53 25 100 3500 5000 < 8 3,4 | 14501550 0,35 97 1, 8
5 60 26 115 3700 6000 < 8 3,4 | 14501550 0,35 97 1, 8
7 69 32 135 3700 6000 < 8 3,4 | 14501550 0,30 97 1, 8
9 55 25 110 3700 6000 < 8 3,4 | 14501550 0,30 97 1, 8
10 76 35 150 3700 6000 < 8 3,4 | 14501550 0,30 97 1, 8
072 12 37 17 70 35005000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
¢ 15 37 17 70 37006000 < 12 2,9| 14501550 0,30 95 2,2
16 53 25 100 3500 5000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
20 53 25 100 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
25 60 26 115 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
28 53 25 100 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
30 35 17 70 37006000 < 12 2,9| 14501550 0,30 95 2,2
35 60 26 115 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
40 53 25 100 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
45 55 25 110 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
50 60 26 115 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
63 55 25 110 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
70 69 32 135 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
81 55 25 110 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
90 55 25 110 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
100 76 35 150 3700 6000 < 12 2,9 | 14501550 0,30 95 2,2
i -Un tren
¢ -Dos trenes
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Brida motor
C-digo bjrida
A (# B C F G H N P

653.206. 80 100 85 19 30 M6 25 4.5
APPO7000 80 100 85 19 4 4 M6 13,5 4.5
APPO7000 70 90 80 19 4 4 M6 13,5 4.5
APPO7000 60 75 72 19 4 4 M5 13,5 3
APPO7000 95 115 98 19 4 4 M8 13,5 4
APPO7000 80 100 85 19 4 4 M8 13,5 4.5
APPO0O7001 73 98. 29 85 19 4 4 M5 13,5 4.5
A180007A 95 115 98 19 55,5 M8 25 4
A180008A 50 95 80 19 4 4 M6 13,5 4
A180051A 80 100 90 19 4 4 M6 13,5 5.5
A180054A 73.025 98. 43 87 19 45,5 M5 15 4.5
A180055A 50 70 60 19 44 M5 13,5 3.5
APP2258 40 63 65 19 45,5 M5 15 10. 5
A180066A 70 90 80 19 50 M6 19,5 4.5
A180076A 40 73.5 65 19 4 4 M4 13,5 4.5

(92) &Di{mMm2&)s RGOES

(#Centraje brida motor

Di mensiones y pesos sin compromiso

-15



